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浮动电极型单向声表面波驱动器的设计与制造

张俊峰１，李以贵１，惠　春２

（１．上海交通大学 微纳米科学技术研究院 薄膜与微细加工技术教育部重点实验室

微米纳米加工技术国家级重点实验室，上海２００２４０；

２．上海交通大学 生命科学技术研究院，上海２００２４０）

摘要：考虑声表面波驱动器直接驱动工作物体，能量损失小，传动误差小，且尺寸小，噪声低，抗电磁干扰等特点，基于

ＭＥＭＳ技术并采用在ＬｉＮｂＯ３ 基底上加工微型电极的方式制作了一种声表面波微驱动器。为了更加有效地控制驱动方

向，提出了一种新型叉指结构，即浮动电极型单向换能器，然后利用ＡＮＳＹＳ软件，对声表面波换能器进行了优化设计和

分析，制作出了孔径尺寸为５ｍｍ，电极厚度为０．８μｍ，指宽为６．７μｍ，周期为８０μｍ的浮动电极型单向换能器。该声表

面波驱动器比以往的驱动器具有更高的谐振频率（接近５０ＭＨｚ）和更有效的方向可控性，从而有助于微光学控制系统的

进一步微型化和可控化。

关　键　词：声表面波驱动器；微机电系统；浮动电极型单向换能器
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●下期预告

基于太阳电池测试的太阳模拟技术

王志明，龚振邦，魏光谱，刘李明

（上海大学 精密机械工程系，上海２０００７２）

为了提高太阳模拟器的性能，更准确地对太阳电池的特性参数进行测试，在模拟器的光源辐照利用

率、辐照均匀度、辐照度与辐照稳定性的控制等进行了研究。选取同轴光学系统结构作为模拟器光学系

统，通过改进光学系统的结构排布，增加光积分器的方法，改善光源辐照利用率与辐照均匀度；然后，在

分析现役模拟器控制线路的基础上，采用光反馈技术对控制线路进行重新设计，提升系统对辐照度与辐

照稳定性的可控性。实验结果表明：新型的太阳模拟器能有效地控制辐照度与辐照稳定性，在直径２５０

ｍｍ范围内，标准光强为１０００Ｗ／ｍ２ 的条件下，辐照均匀度指标为２．５％，辐照的稳定性指标为１％，较

大地提高了太阳模拟器的性能指标。
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